Vantagem
Solugéo perfeita para usos com cargas de alta intensidade
A baixa tensao corta automaticamente a fungao de elevagao e prolonga a vida util da bateria

A roda de estabilidade adicional garante a estabilidade de funcionamento da transpalete.
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Bateria de elevado
Alta poténcia rendimento Desenho fiavel
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Especificagoes ZOONMLION

O controlador Curtis € altamente eficiente,
preciso, estavel e fiavel. Pode-se aceder a e
diagnosticar facilmente todos os
componentes centrais através de
comunicacdo bus CAN

O potente motor de CA proporciona sempre
um funcionamento correto e uma resposta
direta. O sistema de manutengéao gratuita
também reduz os custos operacionais.

Extracdo lateral da bateria como configuragao
standard para poder substitui-la facil e
rapidamente, bateria de litio opcional.
Permitem um carregamento completo rapido
(100 % de carga em 2 horas). Nao requerem
manutencao e ndo necessitam de baterias
adicionais para funcionar em varios turnos.

Pega macia

A pega macia € mais confortavel de segurar,
integra uma aceleragao baseada num sensor
de efeito Hall, um interruptor principal, um
interruptor de elevagao, um medidor de
bateria LCD, um conta-horas e outros
componentes funcionais.




ZOONLION Tabela de parametros da transpalete industrial
FI TR T TN T i a Ry r i rrrryizrzzzrrzzarizsii

) O
=
L?? 1
=/ j :
U
© £ — <
2 e -
o 3
L y o
L1
% 7
d =)
3 38 &
DEDIN,
C
\A/
% 1200 7

Ast




Parametros técnicos ZOONLION

Modelo TB20W/20W(Li) TB25W/25W(Li)
S Acionamento Elétrico Elétrico
:‘E Modo de operagéo (manual, andar, estar de pé,
&  conduzir, recolher) A D 2k
(&)
g Carga nominal Q(kg) 2.000 2.500
O Distancia do centro de carga C(mm) 600 600
Distancia entre eixos y(mm) 1.330/1.400 1.330/1.400
Peso Peso proprio kg 180/185 195/200
Pneus PU PU
‘5 Tamanho da roda dianteira mm 2230 X 70 8230 X 70
ﬁ Tamanho da roda traseira mm 280 X 60 280 X 60
3 Tamanho da roda de equilibrio (opcional) mm 2100 X 40 2100 X 40
‘.é’ Numero de pneus (x=polia motriz) mm 1x+2/4 1x+2/4
= Distancia do eixo anterior a carga b10mm 540 540
Distancia do eixo posterior a retaguarda b11mm 390 390
Altura de elevagao h3(mm) 115 115
Altura de descida h13(mm) 85 85
Comprimento total L1(mm) 1.715(1.785) 1.715(1.785)
2 Largura total b1(mm) 800 800
1S - -
% Dimensbes dos garfos (grossura, largura, oon iy 53/160/1.150(1,220)  53/160/1.150(1,220)
Ire! comprimento)
§ Distancia ao solo da estrutura b5(mm) 550(685) 550(685)
0
c Largura do canal de trabalho, tabuleiro de 800 x
_E 1200 (1200 colocados ao longo dos garfos) S L) e e
a :
Largura do canal de trabalho, tabuleiro de 1000
x 1200 (1200 colocados ao longo dos garfos) geting) 2D 22
Raio de viragem Ast(mm) 2.290 2.290
Wa(mm) 1.520/1.590 1.520/1.590
Velocidade de deslocagdo com carga / descarga km/h 4,2/4,6 4.2/4,6
-g Velocidade de elevagdo com carga / descarga mm/s 30/53 30/53
ué-’. Velocidade razoavel de carga e descarga mm/s 49/36 49/36
o Velocidade de subida com carga / sem carga % 4/10 4/10
8 Travéo de deslocamento UEREEOT] UIEREG)
eletromagnética eletromagnética
§ .§ Poténcia do motor de acionamento kW 1,25 1,25
§ % Poténcia do motor de elevagao kW 0,8 2,2
= . . . 24/200(L itio) 24/200(Litio) /24/210
Birias Tenséao da bateria, capacidade nominal V/Ah /24/210(Chumbo-écido) (Chumbo-écido)
Ruido dB(A) <70 <70

A empresa reserva-se o direito de modificar os parametros fornecidos. No caso de informagdo sobre alteragdes comerciais importantes,
prevalecera o seguinte aviso.



